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BEDIENUNGSANLEITUNG

TANKINTERFACE CMT 2

Einleitung

Das Tankinterface CMT 2 dient zum Anschluss von bis zu 4 Tanksensoren an das
philippi PBUS — System. Mit einem Tankinterface CMT2 kénnen bis zu 4 Tanks und
zusatzlich eine Batteriespannung iberwacht werden.

Es konnen gleichzeitig bis zu 4 Tankinterface CMT2 an den PBUS angeschlossen
werden.
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1 Sicherheitshinweise

Es darf keine Veranderung am Gerat vorgenommen werden, sonst erlischt das CE -
Zeichen

Der Anschluss des CMT2 darf nur von Elektrofachkréften vorgenommen werden.
Vor dem Anschluss des CMT2 sind die Batteriezuleitungen abzuklemmen.

Auf die richtige Polung der Batterien achten!

Die Zuleitung der Stromversorgung des Tankinterface CMT2 muss an der Batterie
abgesichert werden.

Die vorliegende Montage und Gebrauchsanweisung ist Bestandteil der

Komponentenlieferung. Sie muss - wichtig flr spatere Wartungsarbeiten - gut
aufbewahrt und an eventuelle Folgebesitzer des Messgerates weitergegeben werden.

1.1 Haftungsausschluss

Sowohl die Einhaltung der Betriebsanweisung, als auch die Bedingungen und
Methoden bei Installation, Betrieb, Verwendung und Wartung des CMT2 kdnnen von
philippi elektrische systeme nicht tiberwacht werden. Daher ibernehmen wir keinerlei
Verantwortung und Haftung fiir Verluste, Schaden oder Kosten, die sich aus
fehlerhafter Installation und unsachgemafen Betrieb entstehen.

1.2 Garantie

Wir leisten aufgrund unserer "Allgemeinen Geschéftsbedingungen - Absatz 7"
Garantie fur die gelieferten Geréte. Diese Geschéftsbedingungen sind Grundlage aller
Verkaufs- und Lieferangebote, sie sind in unseren Katalogen abgedruckt und allen
Angeboten und Auftragsbestétigungen beigeflgt.

1.3 CE-Zeichen

Dieses Gerat erfillt die Anforderungen der EU-Richtlinien:

c € 2004/108/EG “Elektromagnetische Vertraglichkeit”

Die Konformitat des Gerates mit den o.g. Richtlinien wird durch das
CE-Kennzeichen bestatigt.
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2 Lieferumfang

Tankinterface CMT2, PBUS M12-T-Kabel
Steckbare Klemme 12 pol. MVSTBR 12
Diese Bedienungsanleitung

3 Technische Daten

Versorgungsspannung: DC 10-30 Volt Gleichspannung

Stromaufnahme: Grundverbrauch ca. 8mA bei Normalbetrieb mit
Widerstandsgebern,
bei Verwendung eines Durchflusssensors DFS
zusatzlichl2mA (pro DFS je 12mA)
bei Verwendung von Ultraschalltankgebern UTV:
zusatzlich 50mA (pro UTV je 50mA) im Normalbetrieb
(ohne Stromsparmodus)

Abmessungen: 111 x 90 mm ,
Aufbauhdhe inkl. Stecker 42mm
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philippi

3.1 Softwarerevisionen
V1.8 JUL 2016

Fur DFS Sensoren ist die Anzahl Pulse pro Liter einstellbar. Vorgabewert ist 1000

Pulse/Liter

4 Empfohlene Tankgeber (nicht im Lieferumfang enthalten)

Frischwasser:
« Durchflusssensor DFS24 Best.-Nr.: 7 0003 0324
« Tauchrohrgeber TGW 200-800 Best.-Nr.: 6 6011 7xxx
« Drucksensor TDW200 Best.-Nr.: 6 6025 1206
« Gobius GOBIUS4 Best.-Nr.: 7 0097 0497
Benzin:
« Tauchrohrgeber TGT 200-900 Best.-Nr.: 6 6011 7xxx
Diesel:
« Tauchrohrgeber TGT 200-900 Best.-Nr.: 6 6011 7xxx
« Drucksensor TDS200 Best.-Nr.: 6 6026 1206
« Gobius GOBIUS4 Best.-Nr.: 7 0097 0497
Grauwasser / Schwarzwasser:
« Drucksensor TDW200 Best.-Nr.: 6 6025 1206
* Gobius GOBIUS4AWASTE Best.-Nr.: 7 0097 0442
« Ultraschalltankgeber UTV 20-80 Best.-Nr.: 7 0219 35xx
empfohlenes Zubehor fir Ultraschallgeber:
« Schallfiihrungsrohr UFT 40 (40cm lang)  Best.-Nr.: 7 0219 9400
« Schallfiihrungsrohr UFT 80 (80cm lang)  Best.-Nr.: 7 0219 9800
« Abstandsring UTS 25 (25mm hoch) Best.-Nr.: 7 0219 9025
« Sicherungshalter incl. Sicherung 1A

fur Messleitungen ASH1A Best.-Nr.: 6 0030 3411
Software V18, PSM min. V17 oder héher Seite 5
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5 Installation

Montieren Sie das Tankinterface CMT2 an einer geschiitzten, trockenen Stelle und
schlieRen Sie die DC-Versorgung uber eine Sicherung 1A und bis zu vier Tankgeber
gemal Schema an. Die Tankgeber kénnen auch in gemischter Form (TGW/TGT und
UTV....) angeschlossen werden. Es gilt jeweils das Tankgeber-spezifische
Anschlussschema. Am Eingang U1 kann Uber eine abgesicherte Messleitung eine
Batterie angeschlossen werden — die Spannung wird im Batteriemeni angezeigt.
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Die LED ,aktiv* blinkt jede Sekunde, sobald der CMT arbeitet.

Achtung: Es kdnnen max. 2 Durchflusssensoren DFS am CMT 2 angeschlossen

werden. Sie werden an den Anschliissen DFS1 und DFS2 angeschlossen. Sofern
Durchflusssensor(en) am CMT 2 angeschlossen werden, kann der
Eingang TG1 bzw. die Eingange TG1 und TG2 nicht_fiir andere
Tanksensoren verwendet werden.
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5.1 Einbindung in den PBUS

Nach Anschluss des CMT2 mittels des M12-PBUS-Kabels stellen Sie fest, ob der
CMT2 im PBUS erkannt wird:

Im EINSTELLUNGEN — Meni des PSM auf Seite 2 wahlen Sie den Punkt ,Geréte
anmelden”. Nach erfolgtem Scan werden alle erkannten Geréte aufgelistet.

Zu diesem Zeitpunkt hinzugekommene Gerate werden automatisch hinzugefigt. Sind
zwischenzeitlich Gerate weggefallen oder nicht betriebsbereit, werden diese
automatisch aus der Gerateliste entfernt.

MMWWMMTWW"‘N‘“"‘V‘WHN\MIW’Eﬁ%ﬂ&\?mm“ﬁmgwmwﬁmﬁEMM‘\WNMWNHWWWNMMW‘
< Version: 14F : ect devices

‘Nw\mm\m-v\nnnmm\w\mnn\\Mn\mM\\Wmnm\mn\\meu\\umwlwmwmmmmmm (T Y AR

Angemeldete Protokollieren CMT V005, SN#999, ID=4
Serte e CMT V005, SN#999, ID=5
i G s L e CMT V005, SN#999, ID=6
R— [ interval CMT V005, Sh#999, ID=7

anmelden ‘ 30 s SHC 300 V016, SN#11, D=0

‘MM”\MM"\WMMWMWMMMMWWM‘ A AT

Gerateadressen ‘ 1. EM-box -2 HW=2.0 SW=2.36, ID=13

\ ernevern EM-box Reset 1. EM-box -4 HW=2.0 SW=236, ID=14

(T A : w | 1. EM-box -8 HW=2.0 SW=2.36, ID=15
‘ [ BN box SHL 612 V016, SN#1125, ID=2
| ! . ol ‘ /] wty W
Firmware update SHL 612 V016, SN#1122, ID=3

Nachdem alle Gerate erkannt wurden, kdnnen die individuellen Einstellungen fir die
Tanks vorgenommen werden.

Sofern eine Batteriespannung am Eingang U1 anliegt, erscheint im Einstellungen-
Meni ein ,CMV" — Geréat.

Die LED RX/TX blinkt, wahrend eine Kommunikation mit dem PSM/PBUS stattfindet.

6 Setup des PSM / CMT2

Setup
Battery \ Tank
Energy I ‘

L Einstellungen Tank 5
Bezeichnung MT V005
\Wasser TG1 / SN# 00999
Stanort ‘ Voumen ‘
Bb 100 L
Main swntch ! ‘
Alarm Management P Display !
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Im Setup des PSM werden alle Einstellungen fir den CMT2 vorgenommen. Die
Einstellungen werden im jeweiligen CMT2 lokal gespeichert und stehen unmittelbar
nach Anderung weiteren Systemmonitoren zur Verfiigung. Siehe auch Bedienungs-
anleitung des PSM.

Fir jeden angeschlossenen Tankgeber stehen im Setup die nachfolgenden
Einstellungen zur Verfigung: Bezeichnung, Standort, Volumen, Sensortyp,
Kompensation, Alarmschwelle 1 & 2.

Zur ordnungsgemafen Funktion ist es zwingend notwendig, die Parameter an die
vorhandenen Tanks anzupassen.

6.1 Bezeichnung

Dieser Name wird unter dem Tanksymbol angezeigt und dient der leichteren
Zuordnung.

6.2 Standort

Dieser Name wird unter dem Tanksymbol und unter der Bezeichnung angezeigt und
dient der eindeutigen Zuordnung bei mehreren gleichartigen Tanks.

6.3 Volumen [1-9999]]

Bitte geben Sie hier das Tankvolumen des Tanks ein, damit der prozentuale
Anzeigewert in die Literanzeige umgerechnet werden kann.
Bitte bedenken Sie dabei, dass die Anzeige nichtli  tergenau sein kann,
da es sich nur um einen umgerechneten Wert handelt und dies
messtechnisch gar nicht méglich ist!

6.4 Sensortyp

Folgende Tankgeber kdnnen eingestellt werden:

Nicht Aktiv Kein Sensor angeschlossen

PB42 Biischelgeber mit Elektronikplatine PB42

Schwimmerschalter TRS Ein / AUS fur Tankalarm 100%

Gobius 4 Stufen fur Gobius 4(1-4V)ab Modelljahr 16

DFS W (Fullung / Leerung eines Tanks) 2 Durchflusssensoren notwendig

philippi TRG 6 Stufen (6..190 Ohm)

philippi TGx TGT/TGW (10..180 Ohm)

philippi UTV/UTA 0,5..2,5V, (UTA 4-20mA)

0..10V Hardwareanpassung am CMT2 notwendig!

240...33 Ohm Widerstandsgeber (UTR nicht méglich!)

User [Ohm] freie Einstellung des Widerstandsbereiches

TDS / User [V] Drucksensor TDS 200 / Sensoren mit einem
Spannungsausgang im Bereich von 0-5V

philippi UTV40/80 UTV40 oder UTV80 (0,5..2,5V)

Software V18, PSM min. V17 oder héher Seite 8



hilippi
Tankinterface CMT2 p pp

DFS down (Entleerung des Tanks) Durchflusssensor abwértszahlend
DFS up (Fullung durch Watermaker) Durchflusssensor aufwartszahlend

6.4.1 Nicht Aktiv

Sofern an einem Tankeingang kein Sensor angeschlossen wird, wahlen Sie bitte
Lhicht aktiv* aus.

6.4.2 Sensortyp PB42

Fur diese Einstellung bendtigen Sie einen 5 Stab Bischelgeber mit der
Elektronikplatine PB42. Die Anzeige des Fullstands erfolgt in 4 Stufen.

6.4.3 Sensortyp TRS

Fur diese Einstellung bendtigen Sie einen Schwimmerschalter philippi TRS (Montage
oben auf dem Tank) oder philippi RSW/DSW (seitliche Montage). Der TRS/RSW/DSW
wird gegen Minus angeschlossen. Es ist kein Vorwiderstand nétig.

Die Tankanzeige bleibt bei 0% bis der Schwimmerschalter durchschaltet - die Anzeige
geht dabei auf 100% (Verzoégerungszeit 30s).

6.4.4 Sensortyp DFSW

Bei dieser Einstellung muss an TG1 der Durchflusssensor DFS, der das abflieRende
Wasser erfasst, angeschlossen werden und an TG2 der DFS mit dem zuflie3enden
Wasser (Wassermacher). Mit dieser Einstellung werden die Werte addiert und im
Display Tank 1 dargestellt. Der Tank 2 existiert nur noch virtuell zur Datenerfassung
und ist nicht mehr sichtbar.

Sobald Sie diese Einstellung fiir Tank 1 wahlen, ist der Tank 2 automatisch auf DFS
eingestellt.

Siehe auch die beiden Kapitel 6.4.13 und 6.4.14.

6.4.5 Sensortyp Gobius

Der Spannungsausgang des Gobius Kontrollgerats muss angeschlossen werden.
Darstellung des Fillstands in 4 Schritten. Das Gobius System kann tUber den PSM /
CMT2 nicht eingestellt werden!

6.4.6 Sensortyp TRG (bis 2006 gebaut)

Fur diese Einstellung bendtigen Sie einen Tankgeber TRG mit einem 6 stufigen
Widerstandsbereich 6 - 190 Ohm.

6.4.7 Sensortyp TGx (TGW/ TGT)

Fir diese Einstellung bendtigen Sie einen philippi Tankgeber TGW (Frischwasser)
bzw. TGT (Treibstoff) mit einem Widerstandsbereich 10 - 180 Ohm

Software V18, PSM min. V17 oder héher Seite 9
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(10 Ohm = leer / 180 Ohm = voll).

6.4.8 Sensortyp UTV / UTA

Fur diese Einstellung bendtigen Sie einen Ultraschalltankgeber philippi UTV
mit einem Spannungsausgang 0,5-2,5V (0,5V =leer/ 2,5V = voll).
Sofern Sie einen Ultraschalltankgeber Typ UTA mit einem Ausgang von
4-20mA anschlieRen mdchten, ist eine Einstellung des Eingangs mittels des
entsprechenden DIP-Schalters (siehe Kapitel 6.4.12) auf 4-20mA vorzunehmen.

6.4.9 Sensortyp 0-10V

Diese Einstellung wahlen Sie fiir einen Tankgeber mit einem Ausgang von
0-10V. ACHTUNG: Hardwareanpassung erforderlich!

6.4.10 Sensortyp 240 - 33 Ohm

Fur diese Einstellung bendtigen Sie einen Tankgeber mit einem Widerstandsbereich
240 - 33 Ohm (240 Ohm = leer / 33 Ohm = voll).

6.4.11 Sensortyp User R

Fur diese Einstellung bendtigen Sie einen passiven Tankgeber mit einem Widerstands-
bereich von 1 - 400 Ohm. Fir die Fillstande 0%, 25%, 50%, 75% und 100% miissen
nun die entsprechenden Widerstandswerte eingeben werden.

Sie haben zwei Méglichkeiten, dies zu tun:

1) Sie kennen die Widerstandswerte fiir die jeweiligen Fillstande und geben diese ein.

2.) Sie dricken beim Erreichen des jeweiligen Flllstandes die %-Taste am PSM fur 2s.
Dabei Ubernimmt der Monitor den entsprechenden Widerstandswert des Sensors fir
den aktuellen Messwert.

A Diese Einstellmdglichkeit funktioniert nur bei passiven Widerstands-
Tankgeber, nicht bei kapazitiven Tankgebern oder aktiven Widerstands-
gebern (z.B. philippi UTR)

Software V18, PSM min. V17 oder héher Seite 10
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6.4.12 Sensortyp TDS / TDW/ USER(V)

Diese Einstellung wird fiir folgende Tankgeber gewahilt:

- Sensoren mit einem Spannungsausgang im Bereich von 0-5V

- Drucksensor TDS 200, TDW 200

- Sensoren mit einem Stromausgang 4-20mA
Sensoren mit einem Spannungsausgang im Bereich von 0-5V kénnen direkt
angeschlossen werden.
Bei Verwendung eines Tanksensors TDS /TDW oder eines Sensors mit Stromausgang
4-20mA muss per DIP-Schalter der entsprechende Eingang eingestellt werden.

Die DIP-Schalter liegen unter der unteren
i i . . . . . . i b [’[ schwarzen Gehauseabdeckung.

—— Diese ist mit 2 kleinen Kreuzschlitz-
W schrauben befestigt und kann leicht
T - @ abgenommen werden. Nach Offnen der
ds'2sssere - e Abdeckung sehen Sie die DIP-Schalter

e ie—— TNt abgebildet.

Wabhlen Sie den entsprechenden Eingang aus und
stellen ihn durch Herunterdriicken entweder auf

)
—\
|
=l

4

- TDS oder auf 4-20mA ein.
s = e =
WwE WE WE @WE
[} o (m - ==
| = I':\.I ] — :':\. (3]
~3 = = =

Eingabe bei TDS /TDW 200:
Die Messwerte missen fur 5 Fullhéhen (0, 25, 50, 75, 100%) eingegeben bzw.
messtechnisch ermittelt werden.

Methode 1 (empfohlen, Tank wird schrittweise befiillt) :

Die Sonde befindet sich im leeren Tank. Dann driicken Sie im Setup, 2.Seite die Taste
0% flr ca. 2 s. Dabei wird der aktuelle Messwert fir 0% tbernommen.

Sodann befullen Sie den Tank zu 25%. Dann driicken Sie die Taste 25% fir ca. 2s.
Analog verfahren Sie mit den Werten 50%, 75%, 100%.

Am besten notieren Sie sich die angezeigten Spannungswerte, um bei spéaterer
Notwendigkeit wieder darauf zugreifen zu kdnnen. Es muss jeder Wert (0%, 25%,
50%, 75%, 100%) eingegeben werden.

Diese Methode hat den Vorteil, dass selbst bei ungewéhnlicher Tankform der Inhalt
korrekt wiedergegeben wird.

Software V18, PSM min. V17 oder héher Seite 11
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Methode 2 (Einbau bei vollem Tank):

Die Sonde befindet sich auBerhalb des Tanks. Dann driicken Sie im Setup, 2.Seite die
Taste 0% fur ca. 2 s. Dabei wird der aktuelle Messwert fur 0% Gbernommen.

Dann bauen Sie die Sonde ein und driicken die Taste 100% fur ca. 2s. Um die Werte
flr 25%, 50% und 75% zu erhalten, missen Sie zuerst die Differenz zwischen den
Werten 0% und 100% durch 4 teilen. Diesen Wert addieren Sie zum Spannungswert
bei 0% - so erhalten Sie den Eingabewert fiir 25%. Durch entsprechend weitere
Additionen erhalten Sie die Werte fuir 50% und 75%.

Diese Werte kdnnen Sie im Setup Meni durch kurzes Beriihren der entsprechenden
Tasten eingeben.

6.4.13 Sensortyp UTV 40 / UTV 80

Werden die Ultraschall-Tanksensoren UTV 40 oder UTV 80 eingesetzt, kdnnen diese
an den Tank angepasst werden. Dazu muss die Tanktiefe und ein gegebenenfalls
montierter Abstandsring eingestellt werden, damit der Messwert korrekt umgerechnet
werden kann.

6.4.14 Sensortyp DFS |

Fur diese Einstellung bendtigen Sie einen Durchflusssensor philippi DFS oder DFS24.
Werksseitig ist der CMT2 auf den DFS24 eingestellt (1000 Imp. / l) Bei Verwendung
des Vorgangers DFS muss die Impulszahl auf 2200 Imp./I eingestellt werden.

Der Anschluss des DFS24 ist nur an Klemme DFS 1 und/oder DFS 2 mdglich.

Da dieser Sensor nicht erfassen kann, ob der Tank befllt wird, muss man den
Fullstand manuell eingeben. Durch Driicken der zugeordneten Taste gelangt man
dafir direkt in das Tankmeni und kann dort den Fullstand entsprechend einstellen.

6.4.14 Sensortyp DFS T

Siehe 6.4.13. Im Unterschied wird bei dieser Einstellung der zugehorige Tank gefillt.
Dies ist nitzlich, um bei Verwendung eines Wassermachers die produzierte Menge an
Frischwasser zu erfassen.

Software V18, PSM min. V17 oder héher Seite 12
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6.5 Kompensation [20-80%)]

Bei nicht-rechteckigen Tanks ist die Fillstandhdhe nicht proportional zum Tankinhalt.
Generell haben Sie 2 Moglichkeiten, den Inhalt solcher Tanks im CMT2 darzustellen:

- Sie verwenden die Prozenteingabe lber User R (Widerstandstankgeber) oder
TDS/User V (Spannungseingabe); siehe Kapitel 6.4.11 und 6.4.12

- Oder Sie verwenden die Kompensationseinstellung:

Mittels des Kompensationswertes kann das Verhaltnis von Fllstandhéhe zu
Fullmenge beriicksichtigt werden. Der Kompensationswert verandert die Tank-
Kennlinie so, dass der angezeigte Fillstand an die Geometrie des Tanks angenahert
wird.

x Einzugeben ist der Wert, den die Tankanzeige bei der halben
Fullstandh6éhe des Tanks anzeigen soll. Nachfolgend einige
Beispiele, welche Werte der Kompensationswert bei

K =150 verschiedenen Geometrien annehmen kann:
= x Ist die Tankgeometrie stark abweichend von den Beispielen, so
| kann der Korrekturwert selbst ermittelt werden.
| K =45 Der Kompensationswert ist der Tankinhalt bei halber Fullhéhe
l geteilt durch den gesamten Tankinhalt multipliziert mit 100.
Lt Tankinhalt bei halber Fullhéhe

| Kompensation K = x 100

| K =40 Tankinhalt gesamt

| Beispiel:

| Der Tank hat ein Gesamtvolumen von 150 | bei einer maximalen
| K=35 Fullhéhe (Tankhohe) von 50 cm.
|

Um den Kompensationswert zu ermitteln, wird der Tank nur bis
zur halben Fillhdéhe ( = 25 cm) aufgefiillt. Rechnerisch oder durch
Auslitern ergibt sich z.B. ein Wert von 65 | .

In die Formel eingesetzt, ergibt sich fiur den Korrekturwert ein
% Wert von:

K=651/1501x 100 =43 - dieser Wert muss nun
im Setup eingegeben werden.

A Es ist nicht sinnvoll, beide Proportionalitatseinstellungsmaoglichkeiten
gleichzeitig zu verwenden.

Software V18, PSM min. V17 oder héher Seite 13
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6.6 Alarm EIN / Alarm AUS [0-100%] , Schaltschwellen

Fir jeden Tank kénnen zwei Alarmschwellen eingestellt werden, eine Alarm-EIN -
Schwelle sowie eine Alarm-AUS-Schwelle. Dabei kann z.B. mit Hilfe eines
Schaltmoduls CMR4 eine Tankpumpe gesteuert werden, die selbsttatig ein- und
ausschaltet.

Die Schaltschwellen sind optisch als waagrechte Linien im Tanksymbol erkennbar.
Im Tankmeni sehen Sie dadurch auf einen Blick, ob sich die Tankpegel im
ordnungsgemafen Bereich befinden.

Fur Alarm-EIN-Schwellen Gber 50% gilt der Voll-Alarm, d.h. ein Fllstand tUber der
Alarmschwelle I6st Alarm aus.

Fur Alarm-EIN-Schwellen unter 50% gilt der Leer-Alarm, d.h. dass ein Fillstand unter
der Alarmschwelle Alarm auslost.

Im Alarmfall wird der entsprechende Tank rot eingefarbt.

6.7 ldentifikation

Es wird die Type der Hardware (CMT2) angezeigt, dessen Softwarestand (V015), die
Seriennummer des CMT 2 und die Klemmenbezeichnung des Sensoreinganges (TG1).

6.8 Spannungsmessung an U1

Zusatzlich zur Tankiberwachung haben Sie die Moglichkeit, eine weitere Spannung im
Batteriement des PSM anzuzeigen. Es muss eine Spannung am Eingang U1 anliegen,
dann erfolgt die Erkennung als Gerét ,CMV* und wird vom PSM im Batteriemeni
dargestellt. Einstellungsméglichkeiten siehe Bedienungsanleitung PSM.
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7 Betrieb
all Tanks
91 % 83 % 36 %
L
(I
Wasser  Fikalien Diesel Grau
1] Hinten Sth
7.1 Anzeige

Durch Antippen eines beliebigen Tanks kann die Anzeige zwischen keiner, % und
Liter-Anzeige umgeschaltet werden

Ist ein Tank als Durchflusssensor konfiguriert, so kann durch Antippen der Tank-
bezeichnung unterhalb des Tankfillstandbalkens der Fillstand an die neue Situation
angepasst werden. (z.B. Setzen des Tanks auf 100%). Fiir einen Watermaker
empfiehlt sich, die 100-fache Stundenleistung als Tankgrée einzugeben.

7.2 Stromsparmodus am CMT?2

Der Stromsparmodus ist speziell fir den Betrieb mit Ultraschalltankgebern UTV
vorgesehen, da diese Geber einen Stromverbrauch von 50mA pro Geber haben.

Der Stromsparmodus ist spannungsabhangig. Bei einer Versorgungsspannung
oberhalb von 11,5V (23 V) erfolgt eine zyklische Messung der Tankgeber 4mal pro
Minute.

Sinkt die Versorgungsspannung unter 11,5V (23 V) erfolgt die Messung nur noch 1mal
pro Minute.

Die Messung wird jederzeit durch Aufruf der Tankseite gestartet, um aktuelle
Messwerte zu erhalten, falls sich das System im Stromsparmodus befindet. Wéhrend
den Zykluspausen werden die zuletzt gemessenen Werte angezeigt.
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8 Fehlersuche

Zeigt der Tankmonitor falsche Werte oder (---),  so ist zuerst der Tankgeber auf
Funktion oder korrekten Anschluss hin zu tGberprifen. Ebenso sollte die Verkabelung
zwischen Tankgeber und CMT?2 (berprift werden, da dies die Hauptfehlerquelle ist.
Sind die angezeigten Werte vollig unglaubwirdig, ist die Versorgungsspannung fiir das
CMT2 und die Geber zu prifen. Sie betrdgt min. 10V.

Spannung an Eingang U1 wird nicht erkannt  : Gberprifen Sie, ob das Gerat ,CMV*
im Einstellungen — Meni (Kapitel 5.1) erkannt wird durch Driicken der Taste
LAngemeldete Gerate“. Die Spannungsmessung erfolgt Giber die im CMT2 integrierte
Schnittstelle ,CMV*. Driicken Sie die Taste ,Gerateadressen erneuern” und im
Anschluss die Taste ,Gerate anmelden” — dann misste bei anliegender Spannung das
Gerat ,,CMV* erscheinen und somit auch vom PBUS erkannt werden.

9 Entsorgungshinweise

Vorschriften und nutzen Sie die Sammeldienste/-stellen fir Elektro-/Elektronik-

E Beachten Sie bei der Entsorgung dieses Gerates die geltenden 6értlichen
Altgerate.

philippi elektrische systeme gmbh www. philippi-online.de
Neckaraue 19 info@philippi-online.de
D-71686 Remseck am Neckar Tel: +49 (0)7146/8744-0,Fax-22
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